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Dziedzina naukowa: nauki inZynieryjno-techniczne

Dyscyplina naukowa: inzynieria lgdowa, geodezja i
transport

Dziedzina naukowa: inZynieria mechaniczna

Zainteresowania badawcze:

Modelowanie matematyczne i optymalizacja napedu statku transportowego,
prognoza predkosci eksploatacyjnej statku transportowego, symulacja ruchu statku,
statki autonomiczne.

Doswiadczenie zawodowe i zakres dotychczasowych prac badawczych:

Jest absolwentkg Politechniki Szczecinskiej, gdzie studiowata na kierunku
elektrotechnika na Wpydziale Elektrycznym uzyskujgc dyplom magistra inzyniera
specjalnosci automatyka i metrologia elektryczna. Po ukoriczeniu studiéw rozpoczeta
prace w Zaktadzie Oceanotechniki i Projektowania Okretéw w Instytucie Okretowym
PS jako asystent-stazysta naukowy, a nastepnie na stanowisku asystenta prowadzac
zajecia dydaktyczne z dziedziny informatyka, natomiast swoje zainteresowania
naukowe ukierunkowata na zastosowaniu metod numerycznych oraz symulacji
komputerowych w projektowaniu i badaniu witasciwosci statkéw handlowych i
obiektéw oceanicznych. W tym czasie odbyta Studia Doktoranckie na Wydziale
Mechanicznym Politechniki Szczecinskiej. Na Wydziale Techniki Morskiej Politechniki
Szczecinskiej obronita rozprawe doktorskg nt.: ,Numeryczne prognozowanie $redniej
dtugoterminowej predkosci eksploatacyjnej statku transportowego”, uzyskujac tytut

doktora nauk technicznych w zakresie Budowa i eksploatacja maszyn.

Stopien naukowy doktora habilitowanego uzyskata w dziedzinie nauk technicznych,
dyscyplinie transport na Wydziale Nawigacyjnym Akademii Morskiej w Szczecinie na
podstawie oceny ogodlnego dorobku naukowego i przedstawionej rozprawy
habilitacyjnej nt.: ,Metoda wyznaczania predkosci eksploatacyjnej statkow
transportowych - przydatna w projektowaniu wstepnym - w statystycznych warunkach
pogodowych wystepujgcych na liniach zeglugowych”. Obecnie jest pracownikiem, na
stanowisku profesora PM, w Katedrze Oceanotechniki i Budowy Okretéw Politechniki

Morskiej w Szczecinie.



Prowadzone prace naukowe dotyczg badan symulacyjnych ruchu statku swobodnie
ptywajgcego lub tez pozycjonowanego na morzu za pomocy dynamicznego lub
kotwicznego systemu utrzymywania pozycji, modelowania ruchu statku ptywajacego
na zadanej linii zeglugowej w sezonowych warunkach pogodowych wykonujac na tej
podstawie prognozowanie predkosci eksploatacyjnej statku, sprawnosci napedowej,
pracy ukfadu napedowego, w tym zuzycia paliwa oraz bezpieczerstwa ptywania statku
na sfalowanej wodzie. W ostatnim czasie prace badawcze ukierunkowane sg na
modelowanie ruchu i symulacje komputerowe systemu autonomicznego sterowania
transportowego statku bezzatogowego, ktérego doswiadczalny model zostat
zbudowany w PM.

Tematyka proponowanych prac doktorskich:

1. Modelowanie matematyczne i optymalizacja napedu statku transportowego.

2. Okreslanie Sredniej statystycznej predkosci statku transportowego w
rzeczywistych warunkach pogodowych.

3. Symulacja predkosci statku w zmiennych warunkach pogodowych.

4, Utrzymywanie pozycji i sterowanie ruchem jednostki ptywajace;j.

5. Autonomiczne sterowanie bezzatogowymi jednostkami ptywajgcymi.



