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Dziedzina nauki:   nauki techniczne 

Dyscyplina:   automatyka i robotyka 

Specjalność naukowa:  teoria sterowania automatycznego,  
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Problematyka badań naukowych i aktywności zawodowej obejmuje  sterowanie automatyczne 

obiektami pływającymi (np. systemy stabilizacji kursu statku, sterowanie statkiem wzdłuż 

trajektorii, dynamiczna stabilizacja pozycji statku DSP), projektowanie odpornych i adaptacyjnych 

algorytmów sterowania w przypadku złożonych nieliniowych systemów różnej natury, działających 

w warunkach niepewności.  

Jest autorem wielu artykułów naukowych, w tym prac publikowanych w czasopismach z tzw. ‘listy 

filadelfijskiej’, oraz dwóch monografii. 

Wielokrotnie prezentował swe osiągniecia na prestiżowych międzynarodowych konferencjach i 

sympozjach naukowych - z których materiały publikowane były m.in. w takich bazach naukowych 

jak np. IEEE Xplore. 

Wypromował dwóch doktorów nauk technicznych w dyscyplinie informatyka. 
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