NAWWIGAIUN AN

Armator - Politechnika Morska w Szczecinie SN HA 26 1 187000 9 16 1247

ZNAK WYWOLAWCZY MMSI

B ILUSTRACJA I OPRACOWANIE TOMASZ KWIATKOWSKI, koNsuLTAcjJA MARCIN SZYMCZAK, KRZYSZTOF JASTRZEMSKI

Nawigator XXI to statek badawczo-szkolny, ktérego armatorem jest Politechnika Morska w Szczecinie. Statek ten zostat zbudo -
wany w Gdanskiej Stoczni Remontowej ze sktadek darczyncédw. Zostat zwodowany w maju 1997 roku, a ceremonii chrztu doko-
nata zona éwczesnego Prezydenta RP — Jolanta Kwasniewska. Uroczyste podniesienie bandery nastgpito 30 stycznia 1998 roku.
Ten piekny biato-niebiesko-z6tty statek od 20 lat cumuje nieopodal Trasy Zamkowej. To wiasnie na Nawigatorze XXI przyszli

marynarze majg pierwszy kontakt z morzem. Tu ucza sie nawigacji, obstugi urzadzen i sitowni oraz zycia na statku — wszystkie-
go, co czeka ich w przysztosci.

400 mil morskich i zeglugi po morzach zamknietych.

Statek jest przystosowany do pierwszego rejonu zeglugi wedtug przepiséw PRS, tj.
do zeglugi po morzach otwartych w odlegtosci do 200 mil morskich od miejsca
schronienia, z dopuszczalng odlegtoscig miedzy dwoma miejscami schronienia do

Glowne zadania m/v Nawigator XXI:
Klasa statku *KM SPECIAL PURPOSE SHIPT (L3) tadownos¢, objetosé zbiornikow + Monitorowanie stanu wod Morza Battyckiego bgdz innych akwenéw morskich;
Dtugos¢ catkowita 60,30 m paliwo ok. 91,3 m3 + Pobieranie prébek wody na réznych gtebokosciach i w réznych rejonach
Szerokos¢ na wregach 10,50 m oleje ok. 2,7m3 morskich;
Wysokos¢ do poktadu giéwnego 4,20 m woda stodka ok. 138 m3 « Pobieranie prébek gruntu z powierzchni dna, przekazywanie danych do
Zanurzenie konstrukcyjne 315m balast ok. 244 m3 odbiorcéw nabrzeznych;
Pojemnosc¢ GT 1245 RT = Uktad napedowy « Szkolenie studentéw w zakresie nawigacji, obstugi sitowni, urzadzen
Pojemnos¢ NT 373RT silnik gtéwny Sulzer typ 8520 D “ poktadowych i wspétdziatanie w pracach badawczych;
Predkos¢ rejestrowana (maks. / srednia)  13/11 weztow czteroskrzydtowa g - Badania hydrograficzne, inspekcje dna morskiego i infrastruktury podwodnej,
Zasieg i autonomicznos¢ ok. 4000 mil morskich; zapasy Sruba nastawna D =2260 mm

il wykrywanie podwodnych rumowisk i innych obiektéw.
wody stodkiej i zywnosci na 20 déb przektadnia redukcyjna z roztagcznym sprzegtem

hydraulicznym oraz urzadzeniem do zmiany skoku ‘\‘ * T’ £
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Urzadzenia badawcze:

Echosonda wielowigzkowa EM 710 (Kongsberg Maritime) Magnetometr SeaSpy Marine Magnetometer

Robot podwodny zaliczony do grupy ROV. Posiada przezro-  Sonar boczny 272 TD (EdgeTech USA)

« Praca na czestotliwosciach od 70 kHz do 100'kHz; Poprzez pomiar wartosci polamagnetycznego umozliwia czysta kopute umozliwiajaca obroét kamery o 360°. « Czestotliwos¢ 100/500 kHz;
- Pomiary hydrograficzne zgodne zwymogami IHO SP-44; = okreélenie potoZenia i rozmiaru badanego obiektu. Moze stano- W sktad systemu wchodza: + Propagacja w poziomie 100 kHz - 1,2°% 500 kHz - 0,55
« Rozdzielczo$¢ gtebokosci 1 cm; wic czes¢ sktadowa systeméw pomiarowych przetwarzajacych + Kompas; « Zakres pracy (maksymalnie) 100 kHz - 500 m; 500 kHz - 200 m;
« Minimalna gteboko$¢ pracy przetwornikéw 3 m; dane w celu sporzadzania map batymetrycznych dna. - Zyrokompas; « Maksymalna gteboko$¢ 1000 m.
« Maksymalna gtebokos¢ pracy 2000 m; - Doktadnos¢ bezwzgledna 0,1 nT; + Manipulator szczekowy; Sonar boczny DE3468D (DeepVision)
. Graficzna prezentacja badanych obszaréw dna w 3D; + Czutos¢ 0,01 nT; + 2 kamery wideo (kolorowa i bardzo czuta czarno-biata); + Czestotliwo$¢ 340/680 kHz;
. Stacjonarna lokalizacja przetwornikéw umocowanych « Rozdzielczo$c¢ 0,001 nT; « Regulowany system oswietlenia; « Propagacja w poziomie 340 kHz - 0,9°% 680 kHz - 0,5°;
w podwodnej czesci kadtuba. + Zakres pomiaru 18,000 nT - 120,000 nT; + Sonarowa lokalizacja do 180 m; « Zakres pracy (maksymalnie) 340 kHz - 250 m; 680 kHz - 100 m;
« Czestotliwos¢ pomiaru 4 Hz - 0,1 Hz. .

Zanurzenie do gtebokosci 300 m. + Maksymalna gteboko$¢ 150 m.
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