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% CENTRUM-INZYNIERII RUCHU MORSKIEGO
> WAKADEMH MORSKIE) W SZCZECINIE

w Akade-

mii Morskiej w Szczecinie oferuje szkolenia na-
wigacyjne zgodne z konwencjag STCW 78/95 oraz
szeroki zakres prac naukowo-badawczych stuza-
cych ustaleniu wzajemnych. relacji nawigatora,
statku, akwenu, oznakowania nawigacyjnego,
czynnikow hydrometeorologicznych i eksploata-
cyjnych w warunkach jak najbardziej zblizonych
do rzeczywisto$ci, co’ jest konieczne w ocenie
bezpieczenstwa projektowanych, modernizowa-
nych i eksploatowanych morskich oraz srodlado-
wych drog wodnych.

Centrum IRM sktada sig z:

0 projekcji wizji w
zakresie 270°, wyposazonego w [rzeczywisty
i symulowany ekranowo sprzet: hawigacyjno-
manewrowy w tym konsole ARPA i ECDIS,

0 projekcji wizji w
zakresie 120°, wyposazonych w rzeczywisty
i symulowany ekranowo sprze¢t nawigacyjno-
manewrowy w tym jedng konsole manewrowo-
sterowa pednikéw Voith-Schneider,

- z jednomonitorowa pro-
jekcja wizji wyposazonych w symulowany
ekranowo sprzet nawigacyjno-manewrowy,

— zespotu ponad 20 naukowcow pod Kierunkiem
prof. dr hab. inz. kpt. z. w. Stanistawa Gucmy.

Sprzet i oprogramowanie symulatorow Centrum
IRM to system Polaris firmy Kongsberg Maritime
AS, ktory otrzymat certyfikat DNV zgodnosci z
wymaganiami konwencji STCW’95 o szkoleniu
zalog i petnieniu wacht (zgodnos¢ z sekcjg A-1/12,
sekcja B-1/12, tabela A-Il/1, tabela A-11/2 oraz
tabelg A-11/3).
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Projekt wspotfinansowany ze
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Do budowy wtasnych modeli statkéw
stuzy aplikacja modelowania hydrody-
namicznego. Narzedzie to umozliwia
tworzenie niemal dowolnych typow
statkow oraz samolotow
i.$miglowcow (Sterowanie przynajmniej
dwoma silnikami i $rubami 0 Statym
skoku, srubami nastawnymi, pednikami
azymutalnymi; sterami klasycznymi,
aktywnymi oraz strumieniowymi - z
gotowos$cig pracy DP) 0 wysokiej wier-
nosci hydrodynamice w 6 stopniach swobody
(ruch postepowy i burtowy, myszkowanie, koty-
sanie, kiwanie, nurzanie):
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Wizualizacje statkbw wiasnych i obcych oraz
akwenow tworzone sg w srodowisku grafiki troj-
wymiarowej Multi-Gen™,
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Akweny szkoleniowe lub badawcze sktadaja si¢ z
nastepujacych baz danych potaczonych z rzeczy-
wistym i symulowanym ekranewo sprzetem nawi-
gacyjno-manewrowym oraz hydro-dynamicznymi
modelami statkow i obiektow pltywajacych: baz
danych ech radarowych, baz danych gt¢bokosci,
oznakowania nawigacyjnego, zobrazowania wizji,
wiatru, falowania, pradéw, plywow, urzadzen
odbojowych, $luz, brzegéw, danych Navtex,
DGPS oraz VTS.
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Centrum IRM aktualnie dysponuje dziesigcioma

bazami danych obszaréw morskich w tym

osmiu europejskich: Ciesniny Gibraltarskiej,

Kanalu La Manche, Europortu, Hamburga,

Cie$nin Dunskich (Great Belt, Little Belt), Swi-

noujscia, Ystad oraz jedenastoma modelami

statkow w tym gazowcow.

Centrum IRM moze prowadzi¢ nastgpujace kursy

szkoleniowe IMO:

—  obstugi radaru i ARPA na poziomie zarza-
dzania, wspotpracy na mostku oraz poszuki-
wania i ratowania przy uzyciu radaru (kurs
modelowy 1.08)

— " obstugi symulatoréw statku i wspotpracy na
mostku nawigacyjnym (kurs modelowy 1.22)

—  obstugi ECDIS«(kurs modelowy 1.27)

— obstugi zintegrowanych systemow nawiga-
cyjnych mostka (kurs modelowy 1.32)

— obstugi automatycznego systemu identyfika-
cji-AIS (kurs modelowy 1.34).

Centrum IRM gotowe jest rowniez prowadzié
szkoleniowe kursy manewrowania na dowol-

Akademia Morska w Szczecinie

Instytut Inzynierii Ruchu Morskiego

ul. Waty Chrobrego 1-2,

70-500 Szczecin.

Kierownik CIRM dr inz. Pawet Zalewski
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faks: +48914809539
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nym akwenie europejskim (umiejetno$¢ ma-
rowania maszyng, sterem, sterami strumieniowy-
mi, pednikami azymutalnymi oraz Voith-
Schneider na ptytkowodziu, z oddzialywaniem
wiatru i pradu, w interakcji z innymi jednostkami i
holownikami).

W dziedzinie naukowej Centrum IRM moze ana-
lizowa¢ bezpieczenstwo zeglugi na dowolnym
akwenie otwartym i ograniczonym na podstawie
kilkudziesigciu rejestrowanych parametréw stat-
kow wiasnyeh i obcych w odniesieniu do badane-
go obszaru (rejestrowane parametry to migdzy
innymi: pozycje statkow, predkosci nad dnem,
katy drogi nad dnem, predkosci po wodzie, katy
drogi po wodzie,-kursy, predkosci katowe, nasta-
Wy urzadzen manewrowych — napedu, sterow,
kotwic, cum, wymuszenia zewngtrzne oraz 0d-
dziatywania holownikow).
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