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Katedra Automatyki Okretowej
Katedra Elektrotechniki i Energoelektroniki
Wydziatowe Centrum Ksztatcenia

w miejscu

dotyczy: zatwierdzenia tematéw prac dyplomowych inzynierskich

Dziekan Wydziatu Mechatroniki i Elektrotechniki PM po uzyskaniu pozytywnej opinii
Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika zatwierdza nastgpujace tematy

prac dyplomowych inzynierskich:

LP. TEMAT PRACY INZNIERSKIE) PROMOTOR
Sterow?mwe rzeczywnst\(m silnikiem pradu sta’r.ego w oparciu orof. dr hab. Zenon
1 | o uogdlniong regulacje PID z wykorzystaniem platformy Zwierzewicz
SPEEDGOAT
. - S ; >
Sterow?nlfa rzeczywxst\{m silnikiem pradu sta :eego w oparciu orof. dr hab. Zenon
2 | o uogdlniong regulacje PID z wykorzystaniem platformy Iwierzewicz
RASPBERRY PI
Sterowanie rzeczywmtym sitnikiem pradu sta’flego W oparciu orof. dr hab. Zenon
3 | o regulator adaptacyjny v.1 z wykorzystaniem platformy Twierzewics
SPEEDGOAT
Sterowanie rzeczywistym silnikiem pradu statego w oparciu orof. dr hab. Zenon
4 | o regulator adaptacyjny v.2 z wykorzystaniem platformy 7wierrewicz
SPEEDGOAT
. Projekt i budowa stanowiska laboratoryjnego do badania | drinz. Dariusz Tarnapowicz,
silnika BLDC matej mocy prof. PM
5 Analiza mozliwosci zmniejszenia zuzycia energii w ukiadach | drinZ. Dariusz Tarnapowicz,
opartych na platformie Arduino prof. PM
Projekt i budowa stanowiska !aboratoryjnego do badania . . .
dr inz. Dariusz Tarnapowicz,
7 | regulatora napiecia pradnicy synchronicznej z wykorzystaniem
" prof. PM
technologii HIL
Metoda kompensaciji asymetrii pradow i napiec w systemach | gy inz. Dariusz Tarnapowicz,
8 »Shore To Ship” prof. PM
ie i homieni [ luj - .
C?pr_acowan}e_l uruc cl'mle’nlle st.an.owmka symulujacego .pracq dr inz. Maciéj Kozak prof.
9 | sieci wysokiej czestotliwosci z uzyciem uktadu hardware in the
PM
loop (HIL)
Przykiad zastosowania sterowania polowo zorientowanego | drinz. Maciej Kozak prof.
10 . . .
w uktadzie HIL do napedu maszyny asynchronicznej PM
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Projekt i wykonanie systemu importu oprogramowania FPGA

dr inz. Maciej Kozak prof.

i1 |, . :
i DSP do wspotczesnych platform programistycznych PM

12 Wspdtpraca symetryzatora z ukltadem rozdziatu mocy pradu | drinZ. Maciej Kozak prof.
statego PM
Opracowanie stanowiska dydaktycznego i wykonanie ¢wiczen ., . ;

1 . drinz.

3 laboratoryjnych na 32-bitowa platforme CY8CKIT-059 PSoC rinz. Mariusz Sosnowski

14 Projekt, budo.wa .1 m:‘;mewrowame uktadami napedowymi dr inz. Mariusz Sosnowski
z wykorzystaniem joysticka HW-504 ,

15 Okreslanle_lokahza'ql Zrédia dzwieku w przestrzeni za pomocg dr inz. Mariusz Sosnowski
zestawu mikrofonow

16 Projeld, budc.>w.a i sterowanie stanowiskiem laboratoryjnym dr inz. Mariusz Sosnowski
opartym na silnikach krokowych
Implementacja programowa | wizualizacja dziatania ., . .

17 . .
3-osiowego akcelerometru GY-521 MPUG050 dr inz. Mariusz Sosnowski

18 | Projekt napedu elektrycznego pojazdu jedno$ladowego dr inz. Pawet Prajzendanc

19 Qdtworzenie dokumentacji technicznej stanowiska dr inz. Pawet Prajzendanc
dydaktycznego

20 Zastosowar.ne mterfer?metru Michelsona do badan emisji dr inz. Radostaw Gordon
akustycznej tranzystorow IGBT
Pordownanie wynikdw pomiardw z interferometru Michelsona

21 | izestawu Lin Wave firmy Valen na przyktadzie pomiardw emisji dr inz. Radostaw Gordon
akustycznej tranzystora IGBT
Poréwnanie technik ochrony katodowej w zastosowaniach

22 , , tlr inz. Piotr Brozek
naziemnych i podwodnych
Rozwd] Systemu Automatycznej Kalibracji i Monitorowania L

23 \ . dr inZ. Piotr Brozek
Sondy Wieloparametrowej

24 | Stanowisko dydaktyczno-pokazowe systemu BWTS-UV mgr inz. Marek Staude
Modelowanie oraz analiza dziatania algorytmu sterowania .

25 o . . , mgr inz. Marek Staude
owijarki produktow dla branzy offshore

26 | Generator losowych przebiegdéw diagnostycznych mgr inz. Marek Staude
Projekt i wdrozenie komercyjne okretowego systemu o

27 mgr inz. Marek Staude
alarmowego
Stanowisko badawczo-dydaktyczne przeksztattnika L

28 mgr inZz. Marek Staude
matrycowego
Analiza poréwnawcza z Iidealnymi oraz rzeczywistymi

29 | parametrami wybranych uktaddw elektrycznych | mgr inz. Andrzej Zarebski
z wykorzystaniem programu matlab simulink
Wspdtpraca sieci elektroenergetycznej z OZE, wybrane . . .

30 . e megr inz, Andrzej Zarebski
problemy oraz propozycje ich rozwigzan

a1 Zastosowanie napedu wodorowego w przemysle - analiza mgr inz. Paulina Mitan-
wybranego silnika Zalewska

2 Model matematyczny silnika diesla zasilanego wybranym mgr inz. Paulina Mitan-
biopaliwem Zalewska
Opracowanie przyrzadu wspomagajgcego pomiar i regulacje

. ¢ ; mgr inz. Arkadiusz

33 | zawordw pompy wiryskowej silnikéw RTA z jednoczesny Puszkarek
automatycznym wykrywaniem pozycji watu korbowego
Projekt i wykonanie sterowanego Zrddia  pradu o

34 . . mgr inz. Tymoteusz Zaleski
z wykorzystaniem mikrokontrolera
Automatyzacja wybranego procesu produkcyjnego

35 | z zastosowaniem wybranego sterownika PLC i zestawu | mgrinz. Ireneusz Spychalski

czujnikdw i sitownikow.
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Stanowisko  dydaktyczne  wykorzystania sieci  10-Link

36 | w instalacjach  przemystowych  symulujgcych  prace | mgr inz. Ireneusz Spychalski
w atmosferze wybuchowe;j.
Analiza rozwigzan, projekt oraz budowa stanowiska

37 | laboratoryjnego  sterowania  obiektem w  uktadzie | mgrinz. Ireneusz Spychalski
kartezjanskim
Charakterystyka wptywu uszkodzen urzgdzen o

38 . : : ; mgr inz. Aleksander Nowak
mechatronicznych w sitowni statku na jego prace
Charakterystyka wptywu uszkodzen systemow dynamicznego .

39 mgr inz. Aleksander Nowak

pozycjonowania na prace statku i stopien redundancji
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tr inz. of, elekir. okret. Maciej Kozak, prof. PM







