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W miejscu

dotyczy: zatwierdzenia tematéw prac dyplomowych inzynierskich

Dziekan Wydziatu Mechatroniki i Elektrotechniki PM po uzyskaniu pozytywne;j opinii
Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne
zatwierdza nastepujace tematy prac dyplomowych inzynierskich:

L.P. TEMAT PRACY INZNIERSKIEJ PROMOTOR

Sterowanie rzeczywistym silnikiem pradu statego w oparciu prof. dr hab. Zenon
1. Jo uogolniong regulacje PID zwykorzystaniem FPGA (Altera Cyclone). [Zwierzewicz

Identyfikacja parametréw obiektu 2-go rzedu bez oscylacji

. . . . rof. dr hab. Zenon
zmodyfikowang metodg Harriott’a - z zastosowaniem do sterowania P

2. Zwierzewicz
: silnikiem DC.
Projektowanie adaptacyjnego autopilota okrgtowego w oparciu prof. dr hab. Zenon
3. o metodg linearyzacji sprzezeniem zwrotnym. (2 osobowy) Zwierzewicz
Opracowanie projektu koncepcyjnego manipulatora do wirtualnej prof. dr hab. inz. Mirostaw
4. rzeczywistosci symulujgcego jazde konna. Pajor
Opracowanie projektu konstrukcyjnego modelu trzy-osiowej prof. dr hab. inz. Mirostaw
S.  |obrabiarki CNC na bazie profili aluminiowych. Pajor

rof. dr hab. inz. Mirostaw
6 Opracowanie modelu symulacyjnego dtoni w §rodowisku MATLAB. Igajor

Analiza szeregowego napedu hybrydowego statku z wykorzystaniem |drinz. Dariusz
7. elektrycznych maszyn z magnesami trwatymi. Tarnapowicz, prof. PM

Stanowisko laboratoryjne przetaczanego silnika reluktancyjnego drinz. Dariusz
> e pree & Yinego. Tarnapowicz, prof. PM




Stanowisko laboratoryjne silnika BLDC z czujnikami Halla.

dr inz. Dariusz

9. Tarnapowicz, prof. PM
dr inz. Maciej Kozak prof.
10 Wykonanie projektu ptyty sterujgcej uktadu rozdziatu mocy DC-DC. PM ! P
Zastosowanie izolowanego uktadu sterujgcego modutem tranzystoréw|dr inz. Maciej Kozak prof.
11. sicC. PM
Badanie niskonapieciowego uktadu rozdziatu mocy pradu statego dr inz. Maciej Kozak prof.
12. 1z tranzystorami wybiorczymi. PM
Przeglad i analiza mozliwo$ci zastosowania metod sztucznej
. g 2 . ) dr inz. Maciej Kozak prof.
13. inteligencji bM
w sterowaniu uktadami energoelektronicznymi.
Analiza efektywnosci sieci uktadéw przesytowych pradu statego
A . N . P yiowy . pra g drinz. Ewelina Kostecka
14. i przemiennego do zastosowan w wybranych obiektach typu offshore.
Projekt, budowa i sterowanie robotem mobilnym do mapowania .. . .
. . . dr inz. Mariusz Sosnowski
15. lpomieszczeri z wykorzystaniem skanera laserowego.
Projekt systemu wizyjnego do $ledzenia obiektéw z wykorzystaniem
) 'y yines . W y dr inz. Mariusz Sosnowski
16. [kamery i platformy Raspberry Pi.
Opracowanie systemu elektronicznego do pomiaru predkosci
P L y. L . 8 , p pre ! dr inz. Mariusz Sosnowski
17. lpociskéw przy uzyciu mikrofonow ultradzwigkowych.
Projekt zyroskopowego trenazera strzeleckiego do analizy prac
.J Y P 8 . & ypracy dr inz. Mariusz Sosnowski
18. Ina jezyku spustowym broni.
Budowa urzadzenia elektronicznego opartego na akcelerometrze
19 piezoelektrycznym do wykrywania drgan i uderzeh w metalowe dr inz. Mariusz Sosnowski
powierzchnie.
20 Odtworzenie dokumentacji technicznej stanowiska laboratoryjnego.... |dr inz. Pawet Prajzendanc
Projekt silnika wolnoobrotowego z magnesami trwatymi do napedu
. ) . . . 'g é y Pe dr inz. Pawet Prajzendanc
21. gtownego jednostki ptywajgce;j.
Projekt inteligentnego systemu zarzadzania energig w budynku
. ) & & .y 2 8 y dr inz. Pawet Prajzendanc
22. Imieszkalnym wolnostojacym.
Projekt inteligentnej instalaciji elektrycznej w budynku mieszkalnym
) . & ) ) y : y y dr inz. Pawet Prajzendanc
23. \wolnostojgcym.
Projekt oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego dla obiektu
. ) . . . vineg yineg dr inz. Pawet Prajzendanc
24. luzyteczno$ci publicznej.
Optymalizacja systeméw magazynowania energii na statkach
Py ) y gazy 8 dr inz. Radostaw Gordon
25. [hybrydowych.
Projekt autonomicznej boi pomiarowej zasilanej energig faliwiatru.  |drinz. Radostaw Gordon

26.




27.

Zastosowanie uktadéw odzyskiwania energii w napedzie jednostek

ptywajgcych dr inz. Radostaw Gordon

28.

Projekt systemu predykcji awarii w turbinach  wiatrowych

- . drinz. Radostaw Gordon
na farmach offshore za pomocg emisji akustyczne;j.

29.

Opracowanie chwytaka czteroszczekowego do manipulatora

. N . dr inz. Pawet Herbin
przemystowego obstugujgcego maszyne do nawijania papieru.

30.

Projekt i wykonanie platformy ptywajgcej z napedem dziobowym,

. .. . . dr inz. Marek Grudzinski
PpOzycjonujgcej sie w nurcie rzeki.

Projekt i wykonanie mechanizmu i systemu do automatycznej kontroli
ToISKC Ty y yeznel dr inz. Marek Grudzifiski

31. |predkosci obrotowej turbiny wiatrowe;.
Projekt i wykonanie systemu wektorowe 0 sterowania potozeniem
) d . .y . . . 8 P dr inz. Marek Grudzinski
32. |platformy ptywajgcej wielosilnikowe;.
Opracowanie i wykonanie systemu do d namicznej stabilizacji
P . W . . Y . y ) ) dr inz. Marek GrudziAski
33. |przechytu jednostki ptywajacej.
Projekt i wykonanie mechanizmu do nadazne 0 sterowania
J. .wy . . azneg dr inz. Marek Grudzinski
34. botozeniem ogniwa fotowoltaicznego.
Projekt i implementacja systemu wizyinego do automatycznej detekgcji
- ) . p . asy yineg y J ) drinz. Karol Migdlicki
35. | identyfikacji kod6éw kreskowych na butelkach PET.
Zaprojektowanie i wykonanie semi-autonomicznego pojazdu
pro) .wy . 80 Poj dr inz. Karol Miadlicki
36. Inawodnego bazujgcego na systemie ROS2.
Zaprojektowanie i wykonanie naziemnego robota mobilnego
P .J w . & & drinz. Karol Miadlicki
37. lbazujacego na systemie ROS2.
Opracowanie  cyfrowego modelu ojazdu nawodnego ASV
P . .y . & . pol . & . drinz. Karol Migdlicki
38. \w wybranym silniku wirtualnym wraz z implementacja sterowania.
Opracowanie cyfrowego modelu robota AGV w branym silniku
,p y . 8 . . W y drinz. Karol Migdlicki
39. \wirtualnym wraz z implementacja sterowania.
Opracowanie uktadu sterowania dla instalacji membranowej . . .
. L dr inz. Piotr Brozek
40. |do oczyszczania wody i Sciekdéw.
Metody automatyzacji i optymalizacji prac uktadéw chtodniczych
Y . y .J . Py ! -p y i i dr inz. Piotr Brozek
41. \w transporcie morskim i lgdowym - analiza technologii i trendéw.
Projekt elektronicznej sondy do pomiaru zawartos$ci oleju mgr inz. Marek Staude
42. \w wodzie.
Analiza zasiegu i mozliwo$ci metrologicznych komercyjnych dronéw
43 latajacych, w kontekscie ich zastosowania do nadzoru statkéw mgr inz. Marek Staude

morskich.




44,

\Wykorzystanie wybranych algorytméw sztucznej inteligencji
w systemach perspective maintenance.

45.

Projektirealizacja systemu automatycznej identyfikacji oséb
na podstawie danych biometrycznych.

46.

Projekt i realizacja systemu automatycznego zarzgdzania energig

W inteligentnych budynkach.
Projekt i realizacja elektronicznej tablicy dydaktycznej na potrzeb
) " .J . ) y dydakty jnap y mgr inz. Marek Staude
47. ledukaciji w formie hybrydoweij.
Stanowisko dydaktyczne do badania i programowania parametréw mgr inz. Arkadiusz
48. sterownikéw silnikéw ttokowych. Puszkarek
Projekt konwertera sygnatéw analogowych na NMEA2000 mer in2. Arkadiusz
49. | ve gowy ) Puszkarek
Opracowanie projektowe wybranych instalacji bezemisyjnego jachtu |mgr inz. Arkadiusz
50. [zaglowego. Puszkarek
Projekt i wykonanie stanowiska badania i kalibracji wybranychimgr inz. Arkadiusz
51. [czujnikéw temperatury. Puszkarek
Projekt stanowiska laboratoryjnego do analizy sposobéw detekcji mgr inz. Tymoteusz
52. |gazéw tatwopalnych w warunkach morskich. (praca 2 osobowa) Zaleski
Wykonanie stanowiska do testowania AVR w pracy réwnolegtej .
. . . mgr inz. Tymoteusz
53 synchronicznych generatoréw okretowych z zastosowaniem 7 aleski
- [technologii Hardware-in-the-Loop. (praca 2 osobowa)
Wykonanie stanowiska laboratoryjnego do testowania zabezpieczert |mgrinz. Tymoteusz
54. |oradnic okretowych. Zaleski
Implementacja regulatora napiecia pradnicy synchronicznej mgr inz. Tymoteusz
35. |zwykorzystaniem platformy Arduino. Zaleski
Projekt stanowiska stuzacego do analizy okretowej sieci mgr inz. Tymoteusz
S6. lelektroenergetycznej IT. Zaleski
Sterowanie i analiza pracy przeksztattnikéw Buck i Boost
57 [ wykorzystaniem metody Hardware-in-the-Loop w $rodowisku mgr inz. Arkadiusz Ner¢
MATLAB/Simulink.
Analiza dziatania przeksztattnikéw Buck i Boost przy sterowaniu . . i
mgr inz. Arkadiusz Neré
58. |sygnatem PWM.
Analiza wptywu zbyt krétkich ,,czaséw martwych” na kondvei L. . ,
. PY » yt . . W YeIR mgr inz. Arkadiusz Neré
59. |i niezawodno$é dziatania falownika.
Metody redukcji zaktécer w systemach sterowania, generowanych L . i
- . mgr inz. Arkadiusz Neré
60. |przez prace falownikowa uktad6éw napedowych.

mgr inz. Marek Staude

mgr inz. Marek Staude

mgr inz. Marek Staude




61.

Komunikacja sterownikéw PLC z modutami platformy Arduino
z oprogramowaniem czasu rzeczywistego na podstawie uktadu grzania
piecem elektrycznym i jego regulacji za pomoca regulatorow PID.

mgr inz. Aleksandra
\Wasilewska

62.

)Analiza stosowanych uktadéw kompensacji mocy biernej
w instalacjach fotowoltaicznych.

mgr inz. Andrzej Zarebski

63.

Analiza wptywu jakosci energii elektrycznej na efektywnosé
kompensacji mocy bierne;j.

mgr inz. Andrzej Zarebski

64.

Metody unieszkodliwiania i odzysku elementdw instalacji
fotowoltaicznych.

mgr inz. Andrzej Zarebski

65.

Poréwnanie wybranych rozwigzan technicznych morskich
i lgdowych farm wiatrowych.

mgr inz. Andrzej Zarebski

66.

Analiza parametrow efektywnych silnika ttokowego przy znajomosci
parametréow wybranego biopaliwa i przeprowadzenie badan
symulacyjnych.

mgr inz. Paulina Mitan-
Zalewska

67.

Zastosowanie wodoru jako alternatywnego zrodta energii
w transporcie, przemysle i energetyce.

mgr inz. Paulina Mitan-
Zalewska

68.

'Wykonanie modelu jachtu morskiego z zaimplementowanym
systemem inteligentnego budynku firmy Ampio do sterowania
oswietleniem i komfortem pasazerow.

mgr inz. Ireneusz
Spychalski

69.

Analiza uktadoéw sterowania i metod optymalizacji pracy silnikdw
BLDC
w pojazdach elektrycznych.

mgr inz. Ireneusz
Spychalski

70.

Mozliwosci zastosowania robotéw mobilnych do inspekcji
i konserwacji infrastruktury portowej oraz nabrzezy.

mgr inz. Ireneusz
Spychalski

71.

Projekt systemu wielopunktowego pomiaru temperatury
do zastosowan przemystowych.

mgr inz. Ireneusz
Spychalski

72.

Projekt i realizacja uktadu sterowania dla inteligentnego systemu
nawadniania w rolnictwie.

mgr inz. Ireneusz
Spychalski

73.

Analiza sygnatéw diagnostycznych istotnych z punktu widzenia
identyfikacji stanu wybranych okretowych systemow tadunkowych.

mgr inz. Aleksander
Nowak

74.

Charakterystyka wptywu uszkodzen urzadzen mechatronicznych
w sitowni statku ... na jej prace.

mgr inz. Aleksander
Nowak

75.

Opracowanie uktadow sterowania i nadzoru dla pojazdow
0 napedzie elektrycznym.

mgr inz. Aleksander
Nowak

76.

Opracowanie uktadu sterowania dla automatycznej szklarni.

mgr inz. Aleksander
Nowak
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