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Katedra Automatyki Okretowej

Katedra Elektrotechniki i Energoelektroniki
Wydziatowe Centrum Ksztatcenia

W miejscu

dotyczy: zatwierdzenia tematdw prac dyplomowych inzynierskich

Dziekan Wydziatu Mechatroniki i Elektrotechniki PM po uzyskaniu pozytywnej opinii
Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika zatwierdza nastepujgce tematy

prac dyplomowych inzynierskich:

L.P. TEMAT PRACY INZNIERSKIEJ PROMOTOR
1 Sterowanie silnikiem pradu statego w oparciu o uogélniong regulacje prof. dr hab. Zenon
PID —symulacja oraz implementacja. Zwierzewicz
Przygotovyame prOJektu.temponjnattf .oraz rmple.mer.ltaqa algorytmy prof. dr hab. Zenon
2 | sterowania na platformie Arduino i jego weryfikacja na platformie . .
Zwierzewicz
Alphabot.
Projekt '| weryfikacja adaptacyjnego autopllota. okretowego prof. dr hab. Zenon
3 | w ukfadzie HIL (Hardware In the Loop) z wykorzystaniem platformy . .
. Zwierzewicz
Arduino.
Opracowanie metody odtwarzania kata potozenia wirnika dr inz. Dariusz Tarnapowicz,
4 1 predkosci PMSM z wykorzystaniem wybranych czujnikéw. prof. PM
5 | Badanie silnika PMSM w otwartym uktfadzie sterowania. drinz. Dariusz Tarnapowicz,
prof. PM
6 Analiza mozliwosci wspdtpracy okretowego zespotu pradotwédrczego dr inz. Dariusz Tarnapowicz,
DG z akumulatorowym magazynem energii elektrycznej. prof. PM
7 Zastosowanie wirnikéw Flettnera dla zwiekszenia efektywnosci dr inz. Dariusz Tarnapowicz,
energetycznej statkdw. prof. PM
o Implen}entacjz':\ l:Ik’fadu sterowania wektorowego 5 poziomowego dr in. Dariusz Tarnapowicz,
falownika napiecia. prof. PM
9 Analiza vyp yWu .zn"nan czestotliwosci nosnej na parametry pracy dr inz. Maciej Kozak, prof. PM
maszyny indukcyjnej SN.
10 Opracowanie ' ukfadu sfcerowanla generatorem  klatkowym dr inz. Maciej Kozak, prof. PM
z wykorzystaniem metody direct torque control.
11 | Opracowanie uktadu sterowania falownika 7 poziomowego. dr inz. Maciej Kozak, prof. PM




12 | Wspotpraca symetryzatora z uktadem rozdziatu mocy pradu statego dr inz. Maciej Kozak, prof. PM
13 | Projekt i wykonanie uktadu sterowania dla robota kroczacego. dr inz. Mariusz Sosnowski
14 Opracowiame cyklu éwiczen lal?oratoryjnych z wykorzystaniem dr in3. Mariusz Sosnowski
programdw graficznych dla frezarki CNC.
15 Implementaq.a programowa i wizualizacja dziatania zyroskopu dr in3. Mariusz Sosnowski
w mechatronice.
Studium ¢éwiczen laboratoryjnych z wykorzystaniem Robotic System . . .
. . L d . Marius nowski
16 Toolbox w $rodowisku Matlab/Simulink. rinz. Mariusz Sos
17 Projekt Fkanera 2D do odczytu wynikow przestrzelin z tarcz drin. Mariusz‘Sosnowski
strzeleckich.
18 Pro;ekjc syst'emu ta'urczyll 'elektronlcznej do pomiaru lokalizacji dr inz. Mariusz Sosnowski
przemieszczajgcego sie dzwieku.
19 !DrOJekt . uk’radt.J reaI!zu!qcego potaczenie elektroenergetyczne dr inz. Pawet Prajzendanc
jednostki ptywajacej z siecig ladowa.
20 Oprac.owa.nle systemu zarzadzania energig ekologicznej jednostki dr inz. Pawet Prajzendanc
ptywajacej.
2 Automatyzacja pomiaréw i z'abezpleczen ci$nieniowych instalacji drinz. Piotr Brosek
do membranowego oczyszczania wody.
Opracowanie systemu automatycznego rozpoznawania tablic o
22 . . mgr inz. Marek Staude
rejestracyjnych.
23 | Przygotowanie uktadu samostrojgcego filtra harmonicznych. mgr inz. Marek Staude
Projekt uktadu wytwarzania energii elektrycznej za pomoca sity
24 . J, . 4 & Y ! P 2 mgr inz. Marek Staude
miesni.
Optymalizacja zuzycia energii elektrycznej na podstawie czujnikéw o
25 L. mgr inz. Marek Staude
obecnosci.
Opracowanie  systemu  zarzadzania energia dla  obiektu o
26 | . . mgr inz. Marek Staude
inteligentnego.
27 | Modelowanie transformatordw wieloodczepowych. mgr inz. Marek Staude
28 | Projekt statycznego kompensatora synchronicznego STATCOM. mgr inz. Marek Staude
29 | Projekt urzadzenia CNC do obrdbki polistyrenu ekspandowanego. mgr inz. Marek Staude
30 | Urzadzenie do prefabrykacji filamentu z materiatéw odpadowych. mgr inz. Marek Staude
31 | Projekt reflektometrycznego adaptera oscyloskopowego. mgr inz. Marek Staude
Zabezpieczenie wodzka transportowego przed kolizja za pomoca N
32 systemu czujnikéw ultradzwiekowych. mgr inz. Radostaw Gordon
Charakterystyka systeméw magazynowania energii w Polsce oraz ich o . .
33 . . . . mgr inz. Andrzej Zarebski
wptyw na rozwdj energetyki odnawialnej.
34 | Analiza i perspektywy rozwoju energetyki wodnej w Polsce. mgr inz. Andrzej Zarebski
35 | Ocena optacalnosci wybranych OZE. mgr inz. Andrzej Zarebski
36 | Analiza niezawodnosci sitowni wiatrowych. mgr inz. Piotr Gtogowski
Projekt stanowiska laboratoryjnego do pomiaru i sterowania silnika L .
37 o mgr inz. Piotr Gtogowski
tréjfazowego.
Opracowanie i wykonanie uktadu do precyzyjnego pomiaru indukgcji o )
38 . mgr inz. Piotr Gtogowski
magnetycznej.
39—|-Wykenanie-i-analiza-elektrenicznego-uktaduregulatora-PID mgrinz—Piotr-Gtogowski
Opracowanie i wykonanie uktadu do oceny statecznosci statku o .
40 . , mgr inz. Piotr Gtogowski
z wykorzystaniem okresu kotysan wiasnych.
Zastosowanie dostepnych systemdéw mikroprocesorowych do . .
41 - . . . . mgr inz. lreneusz Spychalski
akwizycji danych pomiarowych i ich zastosowanie w mechatronice.
Model robota mobilnego do zastosowari inspekcyjnych w przemysle o .
42 | . . . mgr inz. Ireneusz Spychalski
i ochronie Srodowiska.
Bioniczny model protezy reki. Zastosowanie mozliwosci druku 3D o )
43 . . (o . . mgr inz. lreneusz Spychalski
w prototypowaniu i modelowaniu chwytakédw i manipulatoréw.
Komunikacja w systemach automatyki przemystowej. Interfejsy . .
44 mgr inz. lreneusz Spychalski

i protokoty komunikacyjne.




Przyktadowe rozwigzania uktadéw prostownikéw sterowanych oraz

mgr inz. Ireneusz Spychalski

4 analiza ich parametrow.

Badanie odpornosci na zaktdcenia sieci przemystowych (Modbus, o ] )
46 CAN; Ethernet/IP). mgr inz. Arkadiusz Ner¢
47 | Zastosowanie sterownika H6045 / 433MHz w sieci przemystowej. mgr inz. Arkadiusz Nerc

Wydzialu Mechgtroniki i Elektrotechniki PM

drinz. of. elektr. okret. Maciej Kozak, prof. PM







