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Katedra Automatyki Okre¢towej

Katedra Elektrotechniki i Energoelektroniki
Katedra Robotyki i Sterowania
Wydzialowe Centrum Ksztalcenia

dotyczy: zatwierdzenia tematow prac dyplomowych magisterskich

Dziekan Wydziatu Mechatroniki i Elektrotechniki PM po uzyskaniu pozytywnej opinii Rady
Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne zatwierdza
nastgpujace tematy prac dyplomowych magisterskich:

L.P. TEMAT PRACY MAGISTERSKIEJ PROMOTOR

Projekt 1 implementacja systemu sterowania wahadtem
1. odwroconym Quanser QUBE z wykorzystaniem algorytmu
uczenia ze wzmocnieniem

prof. dr hab. Zenon
Zwierzewicz

Opracowanie i walidacja adaptacyjnego systemu sterowania
2. dla drona typu VTOL z wykorzystaniem modelu
symulacyjnego i testow eksperymentalnych

prof. dr hab. Zenon
Zwierzewicz

Projekt i analiza mechatronicznego systemu automatycznej
3. wymiany koncoéwek robota przemystowego wraz z
magazynem narzedzi

dr hab. inz. Piotr
Pawelko, prof. PM

Projekt i analiza zautomatyzowanego chwytaka robota dr hab. inz. Piotr

4. przemyslow?go do mgnipulacii glementami Pawelko, prof. PM
prostopadioéciennymi z funkcja ich obrotu
Optymalizacja energetyczna w uktadzie dr inz. of. elektr.
5 zmiennopredkosciowego generatora PMSG z aktywnym okret. Dariusz
' konwerterem AC/DC — analiza i sprz¢towa walidacja Tarnapowicz, prof.
algorytmu FOC PM
6 Analiza wptywu zaktocen elektromagnetycznych na dr inz. Lukasz

funkcjonowanie sieci CAN w systemach mechatronicznych Mozga




Walidacja i korekcja modelu matematycznego uktadu

dr inz. Lukasz

7. pomiaru kata obrotu watu z uwzglednieniem rzeczywistych Mozaa
ograniczen systemu pomiarowego g
Projekt i 'finahza m_oduiowego_ systemu utrzymywania dr inz. Lukasz
8. parametrow akwarium morskiego z wykorzystaniem Mozaa
mikropodmian oraz rozproszonego systemu sterowania g
9 Cyfrowy blizniak uktadu transportowego AGV/AMR w dr inz. Agnieszka
' inteligentnej fabryce Terelak-Tymczyna
Modelowanie i analiza energochtonnosci systemu dr inz. Agnieszka
10. . , . .
produkcyjnego w srodowisku Tecnomatix Terelak-Tymczyna
1 Analiza obwodu magnetycznego w maszynie reluktancyjnej z | dr inz. Pawet
' magnesami trwatymi. Prajzendanc
Analiza poréwnawcza parametrow elektromechanicznych -
. . ! . dr inz. Pawet
12. maszyny tarczowej z magnesami trwatymi w konfiguracji z .
. - . Prajzendanc
jarzmem oraz bezjarzmowej.
Opracowanie systemu bazujacego na fuzji danych z sensora dr inz. Karol
13. LiDAR i kamery RGB do analizy otoczenia i obiektow C
Miadlicki
nawodnych
Optymallzaq_a masy ramy Wybrqnego drona FPV_ z dr inz. Michat
14. | wykorzystaniem oprogramowania MES oraz walidacji Dolata
eksperymentalne;j.
Przeprowadzenie analiz symulacyjnych oporéw powietrza dr inz. Michat
15. :
wybranego drona z wykorzystaniem metody CFD. Dolata
16 Projekt hybr}_/dowego systemu monitoringu jako$ci wody z dr inz. Piotr Brozek
wykorzystaniem 0T, analizy i wizualizacji danych.
Projekt systemu monitoringu parametréw wody oraz analiza
17. skuteczno$ci metod ochrony antykorozyjnej stali w dr inz. Piotr Brozek
Srodowisku wodnym
16, | wykonamyeh s rGanyeh mateniion w opareis steowant | 4 hab nz Pt
+ | WyRonany Y P Pawetko, prof. PM
dyskretne.
Optymalizacja przetgczen tgcznikdw potprzewodnikowych
w jednofazowym siedmiopoziomowym przeksztattniku dr inz. of. elektr.
19. napieciowym z wykorzystaniem metod sztucznej okret. Maciej

inteligenciji

Kozak, prof. PM




