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DE/33/2026                                                                                              Szczecin, 08.04.2026 r.




Katedra Automatyki Okrętowej
Katedra Elektrotechniki i Energoelektroniki
Katedra Robotyki i Sterowania
Wydziałowe Centrum Kształcenia 
w miejscu


dotyczy: zatwierdzenia tematów prac dyplomowych inżynierskich 

Dziekan Wydziału Mechatroniki i Elektrotechniki PM  po uzyskaniu pozytywnej opinii Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne zatwierdza następujące tematy prac dyplomowych inżynierskich:

	L.P.
	TEMAT PRACY INŻNIERSKIEJ
	PROMOTOR

	1. 
	Projekt układu sterowania poziomem cieczy w zbiorniku z odpływem swobodnym - badania symulacyjne oraz realizacja sprzętowa na rzeczywistym obiekcie.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	2. 
	Modelowanie i sterowanie turbiną wiatrową z generatorem PMSG.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	3. 
	Modelowanie i stabilizacja orientacji quadrotora z wykorzystaniem regulatorów PID/LQR.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	4. 
	Sterowanie prędkością silnika DC w przypadku nieliniowo zmiennego obciążenia: porównanie wersji z programową zmianą wzmocnienia i sterowania adaptacyjnego.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	5. 
	Automatyczne strojenie regulatorów PID metodami Ziegler-Nicholsa i przekaźnikową – projekt oraz weryfikacja sprzętowa.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	6. 
	Projektowanie układu siłownika-zaworu elektromagnetycznego: modelowanie, analiza, sterowanie.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	7. 
	Modelowanie I symulacja pneumatycznego układ hamulcowego.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	8. 
	Zastosowanie filtru Kalmana do śledzenia ruchomego obiektu w przestrzeni dwuwymiarowej.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	9. 
	Projekt bezczujnikowego układu stabilizacji prędkości obrotowej silnika DC (sensorless DC speed control) z wykorzystaniem obserwatora stanu.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	10. 
	Projektowanie układu sterowania napięciem na kondensatorze w obwodzie RLC: weryfikacja w simscape oraz walidacja na sprzęcie rzeczywistym.
	prof. dr hab. Zenon Zwierzewicz

	11. 
	Opracowanie projektu koncepcyjnego manipulatora do wirtualnej rzeczywistości symulującego jazdę konną.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	12. 
	Opracowanie projektu konstrukcyjnego modelu trzy-osiowej obrabiarki CNC na bazie profili aluminiowych.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	13. 
	Opracowanie modelu symulacyjnego dłoni w środowisku MATLAB.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	14. 
	Opracowanie modelu biomimetycznego kinematyki ruchu kałamarnicy w środowisku MATLAB.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	15. 
	Opracowanie modelu biomimetycznego kinematyki ruchu ośmiornicy w środowisku MATLAB.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	16. 
	Opracowanie modelu biomimetycznego kinematyki ruchu dorsza w środowisku MATLAB.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	17. 
	Opracowanie modelu biomimetycznego kinematyki ruchu delfina w środowisku MATLAB.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	18. 
	Opracowanie projektu koncepcyjnego ramienia manipulacyjnego robota podwodnego DEFENDER.
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	19. 
	Na podstawie analizy dostępnych źródeł opracowanie modelu kinamatyki robota ATLAS Boston Dynamics..
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	20. 
	Na podstawie analizy dostępnych źródeł opracowanie modelu kinamatyki robota SPOT Boston Dynamics
	prof. dr hab. inż. Mirosław Pajor

	21. 
	Projekt stanowiska dydaktycznego do eksperymentalnej analizy regulatorów PID w układach serwomechanizmów.
	dr hab. inż. Krzysztof Danilecki, prof. PM

	22. 
	Projekt stanowiska dydaktycznego do analizy i diagnostyki magistrali CAN z możliwością symulowania usterek.
	dr hab. inż. Krzysztof Danilecki, prof. PM

	23. 
	Projekt hydraulicznego układu sterowania z zaworem przeciwwagi (counterbalance) dla mechanizmu podnoszenia ładunku.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	24. 
	Projekt konstrukcyjny ramienia koparki z napędem hydraulicznym wraz z doborem siłowników i układu sterowania..
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	25. 
	Projekt pneumatycznego systemu zgniatania puszek lub butelek z sekwencyjnym sterowaniem cyklem pracy.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	26. 
	Projekt podajnika pneumatycznego elementów z układem kontroli położenia i blokadami bezpieczeństwa.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	27. 
	Projekt hydraulicznej wciągarki linowej z układem zabezpieczenia przed niekontrolowanym opadaniem ładunku.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	28. 
	Projekt stanowiska laboratoryjnego sterowanego wyspą zaworową do obsługi czterech elementów wykonawczych pneumatycznych.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	29. 
	Projekt hydraulicznego układu synchronizacji dwóch siłowników w aplikacji platformy podnoszącej.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	30. 
	Projekt układu hydraulicznego z funkcją utrzymania pozycji i zabezpieczenia przed opadaniem w przypadku zaniku ciśnienia.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	31. 
	Opracowanie projektu mobilnego agregatu hydraulicznego do zasilania zewnętrznych odbiorników siłowych.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	32. 
	Projekt pneumatycznego układu transportu liniowego z realizacją sterowania sekwencyjnego w oparciu o sterownik PLC.
	dr hab. inż. Piotr Pawełko, prof. PM

	33. 
	Opracowanie algorytmu sterowania prądnicą wałową z magnesami trwałymi (PMSG) w hybrydowych układach elektroenergetycznych jachtów oceanicznych.
	dr inż. Dariusz Tarnapowicz, prof. PM

	34. 
	Analiza i realizacja regulatora prędkości z kompensacją obciążenia typu „droop” dla emulacji członu napędowego zespołów diesel‑generator w pracy równoległej.
	dr inż. Dariusz Tarnapowicz, prof. PM

	35. 
	Projekt sterownika bezczujnikowego silnika BLDC z wykorzystaniem techniki Back-EMF Zero-Crossing.
	dr inż. Dariusz Tarnapowicz, prof. PM

	36. 
	Opracowanie układu sterowania DSP-FPGA z użyciem HIL.
	dr inż. Maciej Kozak prof. PM

	37. 
	Przygotowanie założeń projektowych dotyczących stanowiska badania prądnicy DFIG do emulacji innych rodzajów generatorów.
	dr inż. Maciej Kozak prof. PM

	38. 
	Opracowanie cyfrowego modelu gniazda obróbkowego CNC w środowisku Tecnomatix.
	dr inż. Agnieszka Terelak-Tymczyna

	39. 
	System monitorowania zużycia energii w inteligentnym budynku z wykorzystaniem Arduino i MATLAB.
	dr inż. Agnieszka Terelak-Tymczyna

	40. 
	Projekt, budowa i oprogramowanie kartezjańskiego plotera CNC do zapisu tekstu przetworzonego z komend głosowych.
	dr inż. Agnieszka Terelak-Tymczyna

	41. 
	Projekt urządzenia diagnostycznego zaworu recyrkulacji spalin EGR.
	dr inż. Łukasz Mozga

	42. 
	Projekt stanowiska do badań wtryskiwaczy stosowanych w silnikach o zapłonie iskrowym wyposażonych w pośredni system wtrysków.
	dr inż. Łukasz Mozga

	43. 
	Projekt układu sterowania i stabilizacji pozycji sterowca z zastosowaniem fuzji sensorów.
	dr inż. Marek Grudziński

	44. 
	Projekt budowy dwuosiowej platformy samopoziomującej do badania właściwości filtra Kallmana.
	dr inż. Marek Grudziński

	45. 
	Projekt uniwersalnego modułu napędowego śruby cykloidalnej Schneidera w technologii druku 3D.
	dr inż. Marek Grudziński

	46. 
	Projekt i implementacja systemu lokalizacji poruszającego się źródła dźwięku z wykorzystaniem platformy Raspberry Pi.
	dr inż. Mariusz Sosnowski

	47. 
	Projekt i realizacja mikroprocesorowego systemu sterowania odciągiem tarcz strzeleckich.
	dr inż. Mariusz Sosnowski

	48. 
	Opracowanie projektu oraz wykonanie prototypu zautomatyzowanego urządzenia do wykonywania zdjęć panoramicznych.
	dr inż. Michał Dolata

	49. 
	Opracowanie projektu oraz wykonanie prototypu zautomatyzowanego urządzenia do zmiany ogniskowej wybranego obiektywu fotograficznego.
	dr inż. Michał Dolata

	50. 
	Projekt silnika elektrycznego do bezzałogowej jednostki pływającej.
	dr inż. Paweł Prajzendanc

	51. 
	Modułowy system alarmowy na rekreacyjnych jednostkach pływających.
	dr inż. Paweł Prajzendanc

	52. 
	Projekt stanowiska dydaktycznego do szkoleń BTTE zgodnie ze standardem GWO.
	dr inż. Piotr Brożek

	53. 
	Opracowanie projektu systemu zdalnego sterowania łodzią motorową.
	dr inż. Piotr Brożek

	54. 
	Opracowanie systemu pomiarowego zbiornika z wodą techniczną.
	dr inż. Piotr Brożek

	55. 
	Analiza porównawcza systemów wytwarzania energii elektrycznej na kontenerowcach.
	dr inż. Ewelina Kostecka

	56. 
	Bilans mocy i analiza efektywności systemu elektroenergetycznego kontenerowca przy dużym udziale kontenerów chłodniczych (reefer load case).
	dr inż. Ewelina Kostecka

	57. 
	Projekt bezzałogowej platformy nawodnej (USV) do pomiaru temperatury akwenów.
	dr inż. Karol Miądlicki

	58. 
	Projekt cyfrowego bliźniaka instalacji wodno-termicznej z zastosowaniem oprogramowania Siemens.
	dr inż. Karol Miądlicki

	59. 
	Opracowanie cyfrowego modelu robota AGV w wybranym silniku wirtualnym wraz z implementacją sterowania.
	dr inż. Karol Miądlicki

	60. 
	Projekt stanowiska do badań silników asynchronicznych jedno- i trójfazowych z zastosowaniem sterownika PLC oraz panelu operatorskiego HMI.
	dr inż. Karol Miądlicki

	61. 
	Projekt małej turbiny wiatrowej współpracującej z domowym magazynem energii.
	dr inż. Karol Miądlicki

	62. 
	Projekt stanowiska zrobotyzowanej linii technologicznej z 3-osiowym ramieniem robota sterowanym PLC Siemens S7-1200.
	dr inż. Paweł Herbin

	63. 
	Projekt linii produkcyjnej w skali laboratoryjnej z zastosowaniem systemu wizyjnego do wykrywania elementów niezgodnych.
	dr inż. Paweł Herbin

	64. 
	Projekt i realizacja zautomatyzowanego systemu sterowania szklarnią z regulacją parametrów środowiskowych oraz układami wykonawczymi.
	dr inż. Paweł Herbin

	65. 
	Projekt i wykonanie stanowiska automatycznego do odizolowywania oraz zaciskania tulejek kablowych dla przewodów o przekroju do 0,75 mm².
	dr inż. Paweł Herbin

	66. 
	Projekt modułowego ramienia manipulatora dla robota inspekcyjnego do pracy w podziemnych kanałach wentylacyjnych.
	dr inż. Paweł Herbin

	67. 
	Projekt inteligentnego chwytaka z kontrolą siły zacisku i sprzężeniem zwrotnym dla systemów robotycznych.
	dr inż. Paweł Herbin

	68. 
	Modernizacja stanowiska laboratoryjnego do badania falownika histerezowego poprzez implementację cyfrowego systemu pomiarowego i wizualizacji danych.
	dr inż. Radosław Gordon

	69. 
	Analiza i rozbudowa stanowiska laboratoryjnego do badania metod rozruchu silnika asynchronicznego z wykorzystaniem układu softstart.
	dr inż. Radosław Gordon

	70. 
	Implementacja systemu sterowania napędem różnicowym z wykorzystaniem kontrolera bezprzewodowego i mikrokontrolera.
	dr inż. Radosław Gordon

	71. 
	Autonomiczny system wykrywania i klasyfikacji obiektów na powierzchni wody z wykorzystaniem czujników i analizy sygnałów (teoretyczny).
	dr inż. Radosław Gordon

	72. 
	System stabilizacji i orientacji platformy pływającej (IMU + sterowanie)” czujnik IMU (żyroskop + akcelerometr), serwa / silniki, algorytm PID. potencjał: cywilny: boje pomiarowe, roboty wodne militarny: stabilizacja sensorów.
	dr inż. Radosław Gordon

	73. 
	Modernizacja stanowiska laboratoryjnego do badania prostownika sterowanego poprzez implementację systemu akwizycji i wizualizacji sygnałów elektrycznych.
	dr inż. Radosław Gordon

	74. 
	Charakterystyka wpływu uszkodzeń urządzeń mechatronicznych systemów dynamicznego pozycjonowania na pracę statku.
	mgr inż. Aleksander Nowak

	75. 
	Analiza wpływu uszkodzeń elementów systemu dynamicznego pozycjonowania (DP) na bezpieczeństwo i eksploatację statku
	mgr inż. Aleksander Nowak

	76. 
	Identyfikacja i analiza uszkodzeń urządzeń mechatronicznych w systemach dynamicznego pozycjonowania statków.
	mgr inż. Aleksander Nowak

	77. 
	Charakterystyka wpływu uszkodzeń systemu dynamicznego pozycjonowania na pracę statku typu offshore (na przykładzie wybranej jednostki).
	mgr inż. Aleksander Nowak

	78. 
	Projekt stanowiska laboratoryjnego do regulacji poziomu cieczy z wykorzystaniem PLC Siemens S7-1200 oraz modelowanie i symulacja obiektu w Matlab/Simulink.
	mgr inż. Aleksandra Wasilewska

	79. 
	Hybrydowe stanowisko dydaktyczne do demonstracji przetwarzania energii wiatru – algorytm MPPT wdrożony w PLC Siemens oraz symulacja turbiny wiatrowej w środowisku Matlab/Simulink.
	mgr inż. Aleksandra Wasilewska

	80. 
	Modelowanie i analiza pracy układu napędowego typu AZIPOD w zastosowaniu do napędu głównego statku.
	mgr inż. Andrzej Dreas

	81. 
	Porównanie sieci AC i DC w okrętowych systemach zasilania.
	mgr inż. Andrzej Dreas

	82. 
	Ocena wpływu wymagań pakietu Fit for 55 na dobór rozwiązań technicznych i eksploatację morskich elektrowni wiatrowych.
	mgr inż. Andrzej Dreas

	83. 
	Analiza systemów oświetlenia awaryjnego i ewakuacyjnego na statku typu masowiec.
	mgr inż. Andrzej Dreas

	84. 
	Analiza techniczna, ekonomiczna i ekologiczna instalacji fotowoltaicznej.
	mgr inż. Andrzej Zarębski

	85. 
	Analiza techniczno-ekonomiczna instalacji fotowoltaicznej współpracującej z pompą ciepła w gospodarstwie domowym.
	mgr inż. Andrzej Zarębski

	86. 
	Analiza technologii demontażu, odzysku i recyklingu wybranych elementów elektrowni wiatrowych z oceną ich efektywności technicznej.
	mgr inż. Andrzej Zarębski

	87. 
	Analiza wpływu elektrowni wiatrowej na parametry pracy sieci lokalnej z wykorzystaniem programu Matlab Simulink.
	mgr inż. Andrzej Zarębski

	88. 
	Projekt systemu automatyki kabiny hotelu kapsułkowego zbudowanej z łopaty turbiny wiatrowej.
	mgr inż. Arkadiusz Nerć

	89. 
	Wpływ zmiennego napięcia kondensatora pośredniego na kształt przebiegu prądu wyjściowego falownika.
	mgr inż. Arkadiusz Nerć

	90. 
	Projekt robota inspekcyjnego, zdalnie sterowanego do podziemnych kanałów wentylacyjnych.
	mgr inż. Arkadiusz Nerć

	91. 
	Projekt przetwornika A/D na bazie mikroprocesora WDC65c02.
	mgr inż. Arkadiusz Nerć

	92. 
	Analiza możliwości odzysku energii swobodnie obracającego się wału śrubowego jachtu żaglowego.
	mgr inż. Arkadiusz Puszkarek

	93. 
	Model sieci (instalacji) elektrycznej jachtu żaglowego pełnomorskiego.
	mgr inż. Arkadiusz Puszkarek

	94. 
	Opracowanie i symulacja układu sterowania silnikiem asynchronicznym z wykorzystaniem sterownika PLC i enkodera absolutnego.
	mgr inż. Ireneusz Spychalski

	95. 
	Badanie wpływu drgań konstrukcji statku na stabilność i parametry transmisji danych w światłowodowych systemach komunikacyjnych.
	mgr inż. Ireneusz Spychalski

	96. 
	Projekt modułu rozszerzającego funkcjonalność urządzenia do automatycznej obsługi systemu kaucyjnego butelek.
	mgr inż. Marek Staude

	97. 
	Model urządzenia dźwigowego napędzanego silnikiem BLDC ze sterowaniem polowo-zorientowanym.
	mgr inż. Marek Staude

	98. 
	Projekt inteligentnego modułu wczesnej detekcji dymu na potrzeby okrętowej instalacji przeciwpożarowej.
	mgr inż. Marek Staude

	99. 
	Projekt i wykonanie prototypu drukarki wypukłego pisma Braille’a do zastosowań w morskich systemach ewakuacyjnych i oznakowania pokładowego.
	mgr inż. Marek Staude

	100. 
	Projekt hangaru dla dronów umieszczonego na platformie pływającej bez własnego napędu.
	mgr inż. Marek Staude

	101. 
	Koncepcja stanowiska do symulacji sterowania sygnalizacją drogową.
	mgr inż. Michał Becker

	102. 
	Projekt i implementacja wieloprotokołowego interfejsu diagnostycznego OBD-II dla pojazdów samochodowych.
	mgr inż. Michał Becker

	103. 
	Analiza ryzyka pożarowego w kuchni okrętowej oraz projekt instalacji elektrycznej z doborem dedykowanych zabezpieczeń.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	104. 
	Koncepcja integracji systemów bateryjnych z systemem elektroenergetycznym statku morskiego z uwzględnieniem sterowania i monitorowania.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	105. 
	Mechatroniczny system sterowania ciśnieniem doładowania w silniku o zapłonie iskrowym – projekt i badania symulacyjne.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	106. 
	Badanie wpływu błędów pomiarowych w układach zabezpieczeń i automatyki generatorów okrętowych.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	107. 
	Analiza mechatronicznych systemów wspomagających wydajność paneli fotowoltaicznych w warunkach zmiennego zanieczyszczenia i temperatury (projekt).
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	108. 
	Koncepcja systemu monitorowania stanu technicznego łożysk windy cumowniczej na statku morskim.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	109. 
	Analiza przyczyn i skutków degradacji magnesów trwałych w generatorach turbin wiatrowych.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	110. 
	Integracja instalacji fotowoltaicznej z magazynem energii w systemie elektroenergetycznym statku typu bulkcarrier.
	mgr inż. Paulina Mitan-Zalewska

	111. 
	Symulacja i analiza sterowania temperaturą w pomieszczeniu przy użyciu regulatora PID z wykorzystaniem środowiska Matlab/Simulink.
	mgr inż. Piotr Głogowski

	112. 
	Modelowanie i sterowanie silnikiem DC przy użyciu regulatora PID.
	mgr inż. Piotr Głogowski

	113. 
	Sterowanie i optymalizacja pracy turbiny wiatrowej z wykorzystaniem MATLAB/Simulink.
	mgr inż. Piotr Głogowski

	114. 
	Projekt systemu sterowania dla autonomicznego obiektu pływającego.
	mgr inż. Piotr Głogowski

	115. 
	Zastosowanie algorytmów optymalizacyjnych do strojenia regulatora PID dla układu nieliniowego.
	mgr inż. Piotr Głogowski

	116. 
	Projekt i wykonanie niskonapięciowego trójfazowego falownika napięcia zasilanego z 24VDC z modulacją SPWM do zastosowań dydaktycznych.
	mgr inż. Piotr Głogowski

	117. 
	Budowa stanowiska badawczego do sterowania silnikiem BLDC metodą Field Oriented Control.
	mgr inż. Tymoteusz Zaleski

	118. 
	Budowa stanowiska do badań  bezszczotkowej prądnicy synchronicznej ze wzbudzeniem kondensatorowym.
	mgr inż. Tymoteusz Zaleski

	119. 
	Projekt platformy samopoziomującej się opartej na mikrokontrolerze.
	mgr inż. Ryszard Ziętek

	120. 
	Projekt zbiornika samopoziomującego się przeznaczonego do transportu materiałów płynnych oparty na mikrokontrolerze.
	mgr inż. Ryszard Ziętek

	121. 
	Projekt układu do odzysku energii z fal na statku.
	mgr inż. Ryszard Ziętek

	122. 
	Projekt i wykonanie dwuosiowego gimbala, mocującego kamerę przemysłową, realizującego nadążne śledzenie obiektu w czasie rzeczywistym.
	mgr inż. Łukasz Marchewka

	123. 
	Projekt i wykonanie stanowiska do zautomatyzowanej kalibracji kamery przemysłowej.
	mgr inż. Łukasz Marchewka
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